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1. Измерения для определения координат пунктов
вспомогательных осей горизонта измерений

1.1. Определение координат точек схода крайних 
головных канатов с ведущих шкивов 

1.1.1. Схема измерений на лобовине барабана

1.1.2. Схема измерений под барабаном машины
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1.1.3 Таблица измеренных значений
Дата  ___________________

Буквенные
значения

Измеренная
величина, 

мм

Буквенные
значения

Измеренная
величина, 

мм

l₁' l₂'

l₁'' l₂''

l₁ l₂

c₁' c₂'

c₁'' c₂''

c₁ c₂

r₁ r₂

a₁' a₂''

a₁'' a₂

a₁ b₄'

b₁' b₄''

b₁'' b₄

b₁ rₖ

S₁-₄ y₄

𝑟𝑟1 = �(0.5  l1)2 − r1
2 + a₁ −  b₁ +  rₖ)  

         
𝑅𝑅4 = �(0.5  l2)2 − r2

2 + 𝑎𝑎2  −  b₄ +  rₖ) 

R1 R4

X1 X4
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1.2 Центрирование и ориентирование
горизонта измерений

1.2.1 Схема горизонта измерений
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1.2.2 Таблица измеренных значений
Дата ___________________

Сосуд в нижнем положении неотклоненная система канатов

Буквенное
обозначение

Измеренная
величина мм

Буквенное
обозначение

Измеренная 
величина, мм

l₁' ƒ₁'

l₁'' ƒ₁''

l₁' ср ƒ₁' ср

l₁'' ƒ₁''

l₁'' ƒ₁''

l₁'' ср ƒ₁'' ср 

l₁ =
(l₁’ ср + l₁’’ ср)

ƒ₁ =
(ƒ₁’ ср + ƒ’’₁ ср)

22

ΔX₁ p₁ = l₁ ƒc

l₄' ΔY₁c = ƒc - ƒ₁

l₄'' ƒ’₄

l₄' ср ƒ’₄

l₄'' ƒ’₄ ср

l₄'' ƒ’’₄

l₄'' ср ƒ’’₄

l₄=
(l₄’ ср + l₄’’ ср)

ƒ’’₄ ср
2

ΔX₄ p₄ = l₄ ƒ₄ =
(ƒ₄’ ср + ƒ₄’’ ср)

2

a с

b d

m k
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2.2. Вычисление высотных отметок
Дата   __________________

Пункт
Отсчет, м Превы-

шение, 
м

Среднее 
превыше-

ние, м

Высота,
м

Примеча-
ниеЗадний Передний Промежуточный

Rp 0

Пром.

Rp г

Rp м

I’

C₁ = 2πr₁

C₁' =

C₁'' =

I C₁ =

r₁ =

II’’

C₂ = 2πr₁

C₂' =

C₂'' =

II C₂ =

r₂ =
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Основные геометрические параметры подъемников 
установки
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3.2 Таблица измеренных значений
Дата ___________________                               ƒc=

Сосуд в нижнем положении отклоненная система канатов

Буквенное
обозначение

Измеренная
величина

мм

Буквенное
обозначение

Измеренная 
величина, 

мм

l₅¹' f₅'¹

l₅¹'' f₅''¹

Δl₁ -Δf

l₅' = 0.5 (l₅¹' + l’’₅¹) f₅' = 0.5 (f’₅' + f’’₅¹)

Δx c₅' = l₅' Δy c₅' = f₅' - fc

l₆¹' f₆'¹

l₆''¹ f₆''¹

l₆' = 0.5 (l₆'¹ + l’’₆'¹) f₆' = 0.5 (f’₆' + f ’’₆')

Δx c₆' = l₆' Δy c₆' = f₆' - fc

l₇¹' f₇'¹

l’’₇'' f₇''¹

Δl Δf

l₇' = 0.5 (l₇'¹ + l₇''¹) f₇' = 0.5 (f₇'¹ + f₇''¹)

Δx c₇' = l₇' Δy c₇' = f₇' - fc

l₈¹' f₈'¹

l’’₈¹ f₈''¹

Δl Δf

el₈' = 0.5 (l₈'¹ + l₈''¹) f₈' = 0.5 (f₈'¹ + f₈''¹)

Δx c₈' = l₈' Δy c₈' = f₈' - fc
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3.2 Таблица измеренных значений
Дата ___________________                               ƒc=

Сосуд в нижнем положении неотклоненная система канатов

Буквенное
обозначение

Измеренная
величина

мм

Буквенное
обозначение

Измеренная 
величина, 

мм

l₁' ш f₁' ш

l₁'' ш f₁'' ш

Δl Δf

l ш = 0.5 (l₁' ш + l₁'' ш) f₁ ш = 0.5 (f₁' ш + f₁'' ш)

Δx A₁ ш = l₁ ш Δy A₁ ш = f₁ ш - f_c

l₂' ш f₂' ш

l₂'' ш f₂'' ш

Δl Δf

l₂ ш = 0.5 (l₂' ш + l₂'' ш) f₂ ш = 0.5 (f₂' ш + f₂'' ш)

Δx A₂ ш = l₂ ш Δy A₂ ш = f₂ ш - f_c

l₃' ш f₃' ш

l₃'' ш f₃'' ш

Δl Δf

l₃ ш = 0.5 (l₃' ш + l₃'' ш) f₃ ш = 0.5 (f₃' ш + f₃'' ш)

Δx A₃ ш = l₃ ш Δy A₃ ш = f₃ ш - f_c

l₄' ш f₄' ш

l₄'' ш f₄'' ш

Δl Δf

l₄ ш = 0.5 (l₄' ш + l₄'' ш) f₄ ш = 0.5 (f₄' ш + f₄'' ш)

Δx A₄ ш = l₄ ш Δy A₄ ш = f₄ ш - f_c
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3.2 Таблица результатов измерений
Дата  ______  ______  ________              ƒc=

Сосуд в нижнем положении неотклоненная система канатов

Буквенные
значения

Измеренная
величина, 

мм

Буквенные
значения

Измеренная
величина, 

мм

l₅' ш f₅' ш

l₅'' ш f₅'' ш

Δl Δf

l₅ ш = 0.5 (l₅' ш + l₅'' ш) f₅ ш = 0.5 (f₅' ш + f₅'' ш)

Δx A₅ ш = l₅ ш Δy A₅ ш = f₅ ш - f_c

l₆' ш f₆' ш

l₆'' ш f₆'' ш

Δl Δf

l₆ ш = 0.5 (l₆' ш + 
l₆'' ш)

f₆ ш = 0.5 (f₆' ш + 
f₆'' ш)

Δx A₆ ш = l₆ ш Δy A₆ ш = f₆ ш - f_c

l₇' ш f₇' ш

l₇'' ш f₇'' ш

Δl Δf

l₇ ш = 0.5 (l₇' ш + 
l₇'' ш)

f₇ ш = 0.5 (f₇' ш + 
f₇'' ш)

Δx A₇ ш = l₇ ш Δy A₇ ш = f₇ ш - f_c

l₈' ш f₈' ш

l₈'' ш f₈'' ш

Δl Δf

l₈ ш = 0.5 (l₈' ш + 
l₈'' ш)

f₈ ш = 0.5 (f₈' ш + 
f₈'' ш)

Δx A₈ ш = l₈ ш Δy A₈ ш = f₈ ш - f_c
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3.2 Таблица результатов измерений
Дата  ______  ______  ________              ƒc=

Сосуд в верхнем положении система канатов отклонения

Буквенные
значения

Измеренная
величина, 

мм

Буквенные
значения

Измеренная
величина, 

мм

l₁' ш ƒ₁' ш

l₁'' ш ƒ₁'' ш

Δl Δƒ

l₁ ш = 0.5 (l₁' ш + l₁'' ш) ƒ₁ ш = 0.5 (ƒ₁' ш + ƒ₁'' ш)

Δx A₁ ш = l₁ ш Δy A₁ ш = ƒ₁ ш - ƒ_c

l₂' ш ƒ₂' ш

l₂'' ш ƒ₂'' ш

Δl Δƒ

l₂ ш = 0.5 (l₂' ш + l₂'' ш) ƒ₂ ш = 0.5 (ƒ₂' ш + ƒ₂'' ш)

Δx A₂ ш = l₂ ш Δy A₂ ш = ƒ₂ ш - ƒ_c

l₃' ш ƒ₃' ш

l₃'' ш ƒ₃'' ш

Δl Δƒ

l₃ ш = 0.5 (l₃' ш + l₃'' ш) ƒ₃ ш = 0.5 (ƒ₃' ш + ƒ₃'' ш)

Δx A₃ ш = l₃ ш Δy A₃ ш = ƒ₃ ш - ƒ_c

l₄' ш ƒ₄' ш

l₄'' ш ƒ₄'' ш

Δl Δƒ

l₄ ш = 0.5 (l₄' ш + l₄'' ш) ƒ₄ ш = 0.5 (ƒ₄' ш + ƒ₄'' ш)

Δx A₄ ш = l₄ ш Δy A₄ ш = ƒ₄ ш - ƒ_c
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3.2 Таблица результатов измерений
Дата  ______  ______  ________              ƒc=

Сосуд в верхнем положении неотклоненная система канатов

Буквенные
значения

Измеренная
величина, 

мм

Буквенные
значения

Измеренная
величина, 

мм

e₅' ш f₅' ш

e₅'' ш f₅'' ш

Δe Δf

e₅ ш = 0.5 (e₅' ш + e₅'' ш) f₅ ш = 0.5 (f₅' ш + f₅'' ш)

Δx A₅ ш = e₅ ш Δy A₅ ш = f₅ ш - f_c

e₆' ш f₆' ш

e₆'' ш f₆'' ш

Δe Δf

e₆ ш = 0.5 (e₆' ш + e₆'' ш) f₆ ш = 0.5 (f₆' ш + f₆'' ш)

Δx A₆ ш = e₆ ш Δy A₆ ш = f₆ ш - f_c

e₇' ш f₇' ш

e₇'' ш f₇'' ш

Δe Δf

e₇ ш = 0.5 (e₇' ш + e₇'' ш) f₇ ш = 0.5 (f₇' ш + f₇'' ш)

Δx A₇ ш = e₇ ш Δy A₇ ш = f₇ ш - f_c

e₈' ш f₈' ш

e₈'' ш f₈'' ш

Δe Δf

e₈ ш = 0.5 (e₈' ш + e₈'' 
ш)

f₈ ш = 0.5 (f₈' ш + f₈'' ш)

Δx A₈ ш = e₈ ш Δy A₈ ш = f₈ ш - f_c

Це
нт
рМ
аг



3.2. Вычисление высотных отметок
Дата   __________________

Сосуд в верхнем положении отклоненная система канатов

Буквенные
значения

Измеренная
величина, 

мм

Буквенные
значения

Измеренная
величина, 

мм

l₅' f₅'

l₅'' f₅''

Δl Δf

l₅ = 0.5 (l₅' + l₅'') f₅ = 0.5 (f₅' + f₅'')

Δx c₅ = l₅ Δy c₅ = f₅ - f_c

l₆' f₆'

l₆'' f₆''

Δl Δf

l₆ = 0.5 (l₆' + l₆'') f₆ = 0.5 (f₆' + f₆'')

Δx c₆ = l₆ Δy c₆ = f₆ - f_c

l₇ f₇

l₇' f₇'

Δl Δf

l₇ = 0.5 (l₇' + l₇'') f₇ = 0.5 (f₇' + f₇'')

Δx c₇ = l₇ Δy c₇ = f₇ - f_c

l₈' f₈'

l₈'' f₈''

Δl Δf

l₈ = 0.5 (l₈' + l₈'') f₈ = 0.5 (f₈' + f₈'')

Δx c₈ = l₈ Δy c₈ = f₈ - f_c
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Определение параметров подвесного устройства
4.1. Схема подвесного устройства
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Основные геометрические параметры подъемников установки
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Всего в журнале _________________стр.
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